
 

3x0,75 mm2

2x0,75 mm2

RG58

2x0,75 mm
2

3x1,5 m
m

2

3x1,5 m
m

2

2x1,5 m
m

2

4x0,75 m
m

2

4x0,75 m
m

2

2x0,75 mm2

2x1,5 mm2

2x1,5mm2

BT B25    810 mm  

BT B 40 / VELOCE BT B35   960 mm  

12
2m

m

10
1m

m

10
1m

m

BT B25   Cu MAX 330mm 
BT B 40 / VELOCE BT B35   Cu MAX 460mm 
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easy guide

easy guide

WARNING!

⚠

1x1x

1x

1x

1x 3x

1x

1x1x

1x

+

IP
PHOBOS BT B 25-40 24V 40W

<70dBA - 20°C  +55°C 44
PHOBOS BT B 35 24V 60W

D
81

43
54

 0
A

Q
86

_0
1 

 3
1-

05
-2

3

PHOBOS BT B 25 

PHOBOS BT B 40

PHOBOS VELOCE BT B 35FULL CONTROL

BOARD MANUAL

PHOBOS BT B 25
PHOBOS BT B 40

Force 2.000 N (~200 kg)

30 cycles\h

PHOBOS VELOCE BT B 35
Force 1.300 N (~130 kg)

25 cycles\h 

PHOBOS BT B 25 ~ 13 s 

90°

PHOBOS BT B 40 ~ 16 s

PHOBOS VELOCE BT B 35 ~ 10 s

* 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
Tempo indicativo misurato senza rallentamenti (anta massima e peso massimo) 
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A mm
100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230

B
mm

100 104° 109° 113° 116° 120° 123° 125° 128° 130° 124° 122° 122° 122° 122°

110 103° 107° 111° 115° 118° 121° 123° 126° 128° 123° 121° 121° 121° 114°

120 102° 106° 110° 113° 116° 119° 122° 124° 127° 122° 121° 121° 120° 112°

130 101° 105° 109° 112° 115° 118° 120° 123° 125° 122° 120° 120° 116° 110°

140 101° 104° 108° 111° 114° 116° 119° 121° 124° 121° 119° 119° 112° 108°

150 100° 103° 107° 110° 112° 115° 118° 120° 122° 120° 118° 113° 108° 104°

160 100° 103° 106° 109° 111° 114° 116° 119° 121° 120° 117° 109° 106° 102°

170 99° 102° 105° 108° 110° 113° 115° 117° 120° 119° 112° 106° 103° 98°

180 99° 102° 104° 107° 109° 112° 114° 116° 119° 116° 108° 103° 100° 96°

190 98° 101° 104° 106° 108° 111° 113° 115° 116° 110° 104° 100° 98°

200 98° 101° 103° 106° 108° 110° 112° 114° 113° 106° 100° 97° 95°

210 98° 100° 103° 105° 107° 109° 111° 113° 106° 101° 96° 94°

220 97° 100° 102° 104° 106° 108° 110° 108° 101° 97° 94° 91°

230 97° 99° 102° 104° 106° 107° 109° 102° 97° 94° 91°

240 97° 99° 101° 103° 105° 106° 105° 98° 94° 91°

250 96° 98° 101° 103° 105° 103° 96° 93° 91°

260 96° 98° 100° 102° 104° 98° 92° 90°

270 96° 97° 100° 100° 94° 92°

α°280 95° 97° 99° 93° 88°

290 95° 97° 96° 88°

300 95° 97° 89°

PHOBOS BT B 25 PHOBOS BT B 40
PHOBOS VELOCE BT B 35

1

A mm
100 110 120 130 140 150 160 170 180

B
mm

100 104° 108° 112° 116° 119° 116° 108° 104° 100° 

110 103° 107° 111° 114° 115° 108° 103° 100° 96° 

120 102° 106° 109° 113° 112° 103° 100° 96° 92° 

130 101° 105° 108° 112° 107° 100° 96° 92° 

140 100° 104° 107° 110° 101° 97° 92° 88° 

150 100° 103° 106° 101° 96° 92° 88° 

160 99° 102° 104° 95° 92° 88° 

170 99° 102° 98° 93° 88° 

180 98° 98° 95° 88° 

α°190 98° 93° 90° 

200 93° 90° 

210 90° 

👍

α°

Z>60mm
⚠ ⚠

APP

Z
mm

X
mm

A
mm

B
mm

α°= 90°
(example)

A=150mm
B=150mm

α° α°
α°= 110°
(example)

A=190mm
B=190mm

X max
PHOBOS BT B25
PHOBOS BT B40 
PHOBOS VELOCE BT B35 

180 mm

195 mm
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Z<122mm

Zmin.70-max.155

min.80-max.225

Z
min.60-max.122

Z

2
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R1

8.4

R2

8.4

V1

25

M8

V1

R2

R1

+ 30 mm MAX 

- 30 mm MAX

3

4

BT B 25 670mm

BT B 40/VELOCE BT B 35 820 mm

*
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3 x 1,5 mm2

Ø=7.1÷9.6
H05RN-F⚠

40 41 42 43 44 45

SW
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10 11 14 15
SW

 2
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NO
POWER

1

2

3
180°

3

4

4

2

1
180°

MANOVRA MANUALE

EN MANUAL OPENING

FR OUVERTURE MANUELLE

ES APERTURA MANUA

DE MANUELLE ÖFFNUNG

NL HANDMATIGE OPENING

PT ABERTURA MANUAL

EL ΧΕΙΡΟΚΙΝΗΤΟ ΑΝΟΙΓΜΑ

PL OTWIERANIE RĘCZNE

RU РУЧНОЕ ОТКРЫТИЕ

CS MANUÁLNÍ OTEVÍRÁNÍ

TR MANUEL AÇMA

⚠

*
Attenzione Non spin-
gere VIOLENTEMENTE 
l’anta del cancello.

EN
Warning! Do not push the gate WITH 
EXCESSIVE FORCE

FR Attention! Ne poussez pas VIOLEMMENT 
le vantail du portail.

ES ¡Atención! No empuje CON VIOLENCIA 
la hoja de la puerta.

DE Achtung! Schieben Sie den Torflügel 
nicht MIT GEWALT an.

NL
Let op! Duw niet MET GEWELD tegen 
de deur van het hek.

PT Atenção! Não empurrar COM FORÇA a 
folha do portão.

* EL
Προσοχή! Μην σπρώχνετε ΜΕ ΜΕΓΑΛΗ 
ΔΥΝΑΜΗ το φύλλο της πύλης.

PL
Uwaga! Nie należy GWAŁTOWNIE 
popychać skrzydła bramy.

RU
Внимание! Не толкайте СЛИШКОМ 
СИЛЬНО створку ворот.

CS Pozor! Na křídlo brány netlačte 
PŘÍLIŠNOU SILOU.

TR
Dikkat! Kapının kanadını ŞİDDETLİ bir 
şekilde itmeyin.

⚠

*
Attenzione Non spin-
gere VIOLENTEMENTE 
l’anta del cancello.
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